COLEGIO SECUNDARIO N°5051

TRABAJO PRACTICO INTEGRADOR - FINAL —PERIODO 2020-2021
ASIGNATURA: EDUCACION TECNOLOGICA I
CURSO: 2° DIVISIONES:TODAS TURNO: TARDE -MANANA

PROFESORA: YAPURA SILVIA- SARATE PAMELA- PACHAO DAIANA- TAPIA
CRISTINA.

FECHA DE PRESENTACION: 10 DE FEBRERO DE 2021

Nombre del alUmMNo/a......cvviiiiiiiiiiiiiieeereeeirererrarrsrsssssssarasasaaanennns Curso..........
Division .....

1-Explicar en el siguiente esquema, segun corresponda si es un sistema de
control de lazo abierto o cerrado.Luego realizar el DIAGRAMA DE BLOQUES de
los dispositivos o sistemas

sistema Tipos de sistema.

Explicacion

§ semaforo

lf'
lavarropas

microondas

2-1) Responder

A) (A qué se denomina sistema de control manual?

B) ¢ Cual es la diferencia entre control manual y control automatico?.
C) ¢Cuando un sistema de control es de lazo cerrado?

D) ¢ Por qué se afirma que una heladera posee un sistema de control de lazo
cerrado?

2-2)- Realizar un diagrama de bloques de los siguientes sistemas

a)-sistema bicicleta



b)- sistema cortadora de fiambre.
c)-sistema mochila de bafio.

3- Completar cuadro.

SISTEMA DE PO ELEMENTO SENSOR ACTUADOR
CONTROL (CERRADO O CONTROLADO
ABIERTO)

Simulacion de Cerrado. Subida/bajada de Detector de Motor
Vivienda persianas. presencia persianas,
habitada. Encendido/apagado interior. temporizador

temporal de luces. luces.
Sensar de Cerrado. Encendido,/Apagado Placas de
iluminacion. de luces. deteccion solar.
Alumbrado Abierto. Encendido,/apagado | Programacion Pragramacion
automatico de luces de luces de luces del
jardin. jardin
Servicio Activar/desactivar | Programacion
despertador alarma. de una hora
semanal. determinada.
Detector Abierto. Se establece Video llamadas. | Se abre al haber
|lamadas video conexign con presencia de
portero. pErsonas. pErsonas,
Detectores Cerrado. Cuandose abre una Detectar la Se abre al zaltar
apertura de puerta. aperturay una alarma.
puertas. cierres de
puertas.
Alarma de Cuando hay Detectar Se dispara al
inundacion. acumulacion de inundaciones. | detectar grandes
agua. concentraciones
de agua.

4-a) Definir organizaciones con fines de lucro y sin fines de lucro y caracteriza a
las organizaciones en el siguiente esquema de conceptos.

empresas

Organizaciiones

deportivas

religiosas
de beneficencias

culturales

Caracteristicas:




4-b) Analizar dos organizaciones teniendo en cuenta
Nombre............c.....e

Objetivos........ccovvvinnnnnn.

Actividades que realiza.........................

Recursos humanos............ccccvvvvivinnenns

Recursos materialeS-...oveeeeeiiiiiiinninnnnns

5- a)Teniendo en cuenta la clasificacién de las empresas completar el siguiente
cuadro

empresa tamafo Propiedad | Sector Ambito Tipo de

_ economico . o .
capital Actuacion | Distribucion

Kiosco del

Barrio.

Empresa

Coca Cola

Fabrica de
Calzados

EDESA

Tu
peluqueria

5-b) responder

¢, Cual es el objetivo principal de toda empresa?

¢,Cuales son los factores de produccion?

6-a) Investigar y transcribir la informacion sobre sistema informatico.

a- Software

b- Hardware

c- Periféricos de entrada

d- Periféricos de salida

e- Periféricos de almacenamiento.

6- b)



IDENTIFICA DEL GRUPO DE IMAGENES ESCRIBIENDO UNA H SI
ES HARDWARE Y UNA S SI ES SOFTWARE

7-Completar cuadro teniendo en cuenta clasificacién y funcion de los
dispositivos

DISPFOSITIVO TIFO DE DISPOSITIVO (De | PAFA QUE SIRKVE

entrada, de salida, mixto o de
almacenamiento)

8- Nombrar y explicar las etapas del proceso productivo de la fabricacién del
papel.



9-Averiguar y Responder las siguientes preguntas:

a) ¢Qué es unrobot industrial?

b) ¢Cudles son las capacidades esenciales que posee un robot industrial?
c) Nombrar los 4 componentes importantes de un robot industrial.

d) Describir los pardmetros que definen a un robot industrial.

10-Responder verdadero o falso teniendo en cuenta la teoria sobre tipos de
robots y convertir en verdadera las oraciones falsas.

a) Esencialmente los robots industriales cartesianos se distinguen por
posicionarse mediante 5 articulaciones lineales. V — F

b) Los robots son excelentes para procesos de ensamblaje, aunque no son
tan universales, puesto que la terminacién del brazo limita su alcance. V —
F

c) Se puede comprender el funcionamiento de un robot industrial ciclico
comparandolo con una pierna humana. vV - F

d) El robot industrial de 6 ejes se llama de esa forma porque sus
articulaciones pueden colocar su herramienta o pinza en una posicidén con
3 orientaciones es decir con 3 movimientos.V - F

e) El robot industrial de brazo doble, posee 1 solo brazo y esta dotado en su
mayoria de funciones de vision y detecciéon de fuerza. V- F

11) a) Investigar y realizar un mapa conceptual utilizando imagenes o recortes de
diarios o revistas sobre el concepto de informatica, hardware, software,
programas utilitarios de uso actual, internet, estructura de las direcciones en una
red, navegadores, buscadores: métodos de busquedas. Privacidad de la
informacion y fraude informatico.

11-b) Grabar un video de 90 segundos donde usted explique, exponga sobre un
tema a eleccidon. Tener en cuenta que es importante que envien el video para
calificar su exposicion oral.

- FECHA LIMITE DE PRESENTACION 10 DE FEBRERO DE 2021.

Docentes: Turno Mafiana:

2019, 2030°,204°: Prof. Silvia Yapura. e-mail: silviaalfad2@hotmail.com Cel: 3874530836

2020, 2°5°: Prof. Daiana Pachao e-mail: d_antonella_23@hotmail.com (no olvidar que
en este correo hay guion bajo) Cel: 155367502

Docentes: Turno Tarde:

2010 2020 2030 2040: Prof. Pamela Sarate e-mail: saratepamelahdd@agmail.com
Cel:3875208950

2°5°: Prof. Cristina Tapia e-mail: crisaletap@gmail.com Cel: 3874129223
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